
WE HELP TO KEEP THE
WORLD CLEAN.
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I N D I C E - I N D E X

pg. 4 - 5 E C O -C O M P A T T

pg. 6 RISULTATO DI CO M PATTAZIO NE
C O M P A C T I O N R E S U L T

pg. 7 VANTAGGI - A D V A N TA G E S

p g 8 SPIEG AZIO NE V E R S IO N E EVO
E X P LA N A T IO N  O F  EVO V E R S IO N

p g 9 SPIEG AZIO NE V E R S IO N E 4 . 0
E X P LA N A T IO N  O F  4 . 0 V E R S IO N

p g 1 0 S T A N D -A L O N E S T A N D A R D ,
S T A N D -A L O N E  C O N  R O M P I P O N T E  P E R  T R U C IO L O  C O R T O  E M I S T O
S T A N D -A L O N E S T A N D A R D ,
S T A N D -A L O N E  W I T H  B R ID G E -B R E A K E R  F O R  S H O R T  A N D  S T R I N G Y C H I P S

P G 11 S T A N D -A L O N E  V E R S IO N E  R  - S T A N D -A L O N E  V E R S IO N R
C E N T R A L IZ Z A T O  V E R S IO N E  M  - C E N T R A L I Z E D  V E R S IO N M

pg. 1 2 J E B - 2 -110 - 2 0 0

pg. 1 4 J E B - 2 - 1 1 0 - 2 0 0  EVO  
J E B - 2 - 1 1 0 - 2 0 0  EVO R

pg. 1 6 J E B - 2 - 3 0 0 - 4 0 0  EVO  
J E B - 2 - 3 0 0 - 4 0 0  EVO R

pg. 1 8 J E B - 2 - 5 0 0 - 7 0 0 - 9 0 0  EVO  
J E B - 2 - 5 0 0 - 7 0 0 - 9 0 0  EVO R

pg. 2 0 J E B - 2 - 6 0 0 - 8 0 0 - 1 2 0 0  EVO  
J E B - 2 - 6 0 0 - 8 0 0 - 1 2 0 0  EVO R

pg. 2 2 J E B - 2 - 3 0 0 - 4 0 0  EVO M

pg. 2 4 J E B - 2 - 5 0 0 - 7 0 0 - 9 0 0  EVO M

pg. 2 6 J E B - 2 - 6 0 0 - 8 0 0 - 1 2 0 0  EVO M

pg. 2 8 A U T O M A T I C  C E N T R A L I Z E D S Y S T E M

pg. 3 0 A C C E S S O R I O R O M P I P O N T E
B R I D G E B R E A K E R A C C E S S O R Y

pg. 3 1 A C C E S S O R I T R A M O G G E
H O P P E R A C C E S S O R Y

pg. 3 2 - 3 3 RISULTATO E R A P P O R T O CO M PATTAZIO NE
R E S U L T  A N D  C O M P A C T I O N RATIO

pg. 3 4 - 3 5 O P T IO N A L

S T A N D - A L O N E
Per caricamentocontinuo
e con moderati accumuli o picchi.
Forcontinuous flowloading
and accumulationwithmoderatepeaks.

C E N T R A L I Z E D S Y S T E M
Per caricamento a spot versamento di n. 1  
cassone contenitore per truciolo corto e misto.
Forspot loadingwithloadingofn.1  
shortand stringychipbin.
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• Riduzione impatto ambientalevisivo.
• Visual environmental improvement.

• Riduzioni 70%-80% di emissioni CO2 in atmosfera  
dovuti ai trasporti.

• Reduction of 70%-80% of CO2 emissions into the  
atmospherecausedbyexternal transporting ofSwarf.

• Riduzione dell’uso del carrello elevatore (riduzione  
dei rischi )90%-95%.

• Reduceduseof internal forklift transportofupto95%.

• Riduzione del tempo operatore oltre80%.
• Signicant reductionofman hoursmorethan 80%.

• Riduzione degli spazi di stoccaggio oltre90%-95%.
• Reductionof storagespace up to 95%.

• Aumento del prezzo divendita dovuto al minor costo  
di trasporto.

• Increaseofswarfvaluedueto the lower transport costs  
and reduced moisturecontent.

S E R I E
E C O - C O M PA T T
E c o - C o m p a t t s e r i e s
La serie Eco-Compatt ha lo scopo di compattare il truciolo
prodotto dalle lavorazioni meccaniche per asportazione,
ottenendo perciò un prodotto con un volume molto
ridotto, quindi più facile da maneggiare, da stoccare, da
trasportare e con un residuo ridotto di acqua ed olio di
emulsione molto inferiore, rispetto al truciolo allo stato
naturale non compattato.
La serie Eco-Compatt è adatta per torni a controllo, torni
automatici, frese acontrollo, centri di lavoro acontrollo con
produzione di acciaio e alluminio, ghisa sferoidale e alcuni
tipi di plastica.

TheEco-Compattseriesisdesignedto compactswarfproduced
by mechanical removal operations, thus obtaining a product
with a much smaller volume, and therefore easier to handle,
store, transport and with a much lower oil or emulsion residue
comparedto non-compactedswarf in itsnatural state.
The Eco-Compatt series is suitable for most CNC machining
operations i.e. turning, milling etc.or a variety of materials
including steel, aluminium, spheroidal cast iron and some
plastics.

V A N TA G G I - A D V A N TA G E S
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ECOCOMPATT per il trattamento del truciolo
di lavorazione alle macchine utensili, acciaio,
alluminio, plastica,ghisa.

ECOCOMPATT for effective processing of Swarf
from machining of steel, aluminium, cast and
someplastic.

ALTA QUALITÀ,
M A S S I M A SEM PL IC IT À  D’USO,  
GRANDE FLESSIBILITÀ.
H IG H  QUALITY, O U T R I G H T  S IMPLICITY ,  
I N C R E D I B L E FLEXIBILITY.

PRODOTTO FACILMENTE MANEGGIABILE E RECUPERO LIQUIDO DI EMULSIONE.
PRODUCT EASILYHANDLED AND FLUID RECLAIMED.

RIDUZIONE V O L U M E  E RIDUZIONE  
L IQUIDO RESIDUO.
R E D U C T I O N  O F  V O L U M E  A N D  M O I N S T U R E CO NTE NT.

P R O C E S S O IDONEO
P R O C E S S S U I T A B L E

P R O C E S S O IDONEO
P R O C E S S S U I T A B L E

I N  M O L T I  C A S I - IN M O S T C A S E S I N  A L C U N I C A S I - I N  S O M E C A S E S

P R I M A - B E F O R E D O P O - A F T E R P R I M A  - B E F O R E D O P O  - A F T E R



RISULTATO DI COMPATTAZIONE
C O M P A C T I O N R E S U L T
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TRUCIOLO CORTO
SHORT CHIP

TRUCIOLO CORTO
SHORT CHIP

P R I M A  - B E F O R E

TRUCIOLO TENACE  
IN ALCUNI CASI

TENACIOUS CHIP  
IN SOME CASES

D O P O  - A F T E R

TRUCIOLO DUTTILE  
IN MOLTI CASI

DUCTILE CHIP  
IN M O S T CASES

TRUCIOLO MISTO
STRINGY CHIP

TRUCIOLO MISTO
STRINGY CHIP

TRUCIOLO LUNGO
BUSHY CHIP

TRUCIOLO LUNGO
BUSHY CHIP

R A P P O R T O  D I  C O M P A T T A Z I O N E I N D I C A T I V O
C O M P A C T I O N RATIO

3 0

8
10

8

RAPPORTO RIDUZIONE
3

1 1

5
1 1 1 1

TYPICAL VOLUME  
REDUCTIONS DA / FROM

3 : 1
A / TO
8 : 1

DA / FROM A / TO DA / FROM A / TO
5 : 1 10:1 8 : 1 3 0 : 1



VANTAGGI
A D V A N T A G E S
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T U T T E  LE N O S T R E  MACCHINE  
S O N O  3  MACCHINE IN 1 M A C C H I N A  
A L L  O U R  M A C H I N E S ARE
3  S Y S T E M S  IN 1 MACHINE

ROTTURADELTRUCIOLO LUNGO EMATASSA
(senza trituratore).
BREAKINGOFTHELONGCHIPAND BUSHY
(withoutshredder).

SEPARAZIONE ERECUPERO DELLIQUIDO.
SEPARATION. RECLAIMED LIQUID.

1

2

3

RIDUZIONE DELVOLUME.
VOLUMEREDUCTION.

3 X 1



SPIEGAZIONE VERSIONE EVO
E X P L A N A T IO N  O F  E V O V E R S I O N
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Touch screenmultilingua
Multilingual touchscreen

• PLC di nuova generazione  
Più evoluto
Moreadvancednew  
Generationplc

• Pannello dicontrollo con  
chiari indicatori
Controlpanelwithclear  
indicators

• Impostazioni facili eintuitive
Easyand intuitivesettings

Truciolocorto
Short chips

Truciolomisto
Stringychips

Truciolomatassa
Bushy chips

Software per salvare molti set  
di impostazioni
Softwaretomanage many  
types ofsettings

Optional segnalazioneore  
manutenzione
Optional:signal tomanage  
maintenance

Lista di tutti gli allarmi per  
una migliorediagnosi
Listofallalarmsfor  
betterdiagnostic

Software di gestione del cesto  
Swarf bin capacity  
management software



SPIEGAZIONE VERSIONE 4 . 0
E X P L A N A T IO N  O F  4 . 0 V E R S I O N
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GESTIONE R EMOTA MOD. 4 . 0
REMOTE M AN AG EM EN T  MOD. 4 . 0
Software nuovo (permette il telecontrollo 4.0 da remoto adistanza)
Newsoftware(allowsremotecontrol for4.0industry)

•Software di interconnessione al sistema gestionale informaticoaziendale.
Interconnectionsoftware to thecompany ITmanagementsystem.

•Formato file CSV di interscambio.
Interchange CSV file format.

•Formato di trasmissione dati HTML.
HTML data transmissionformat.

SoftwarediJvonne“Jserver”che:
Jvonne software “Jserver”that:

•Replica la schermata del PLC.
Replicate the PLCscreen.

•Crea un file CSV con informazioni per il sistema gestionaleaziendale  
(stato acceso/spento - pausa - allarmi - n° pastiglieprodotte).
CreateaCSVfile with information for the companymanagementsystem  
(on/off status- pause- alarms- numberofpadsproduced).

•Possibilità di modificare i parametriutente.
Possibility to modifyuser parameters.

•Possibilità da parte di Jvonne (costruttore) di effettuarela diagnostica da remoto.
Possibility for Jvonne(manufacturer) to performremotediagnostics.

•Aggiornamenti software daremoto.
Remote softwareupdates.
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d m 3 / h

1 5 0 %

1 0 0 %

5 0 %

0 %   h

d m 3 / h

3 0 0 %

2 0 0 %

1 0 0 %

0 %   h

T R U C I O L O C O R T O
SHORT CHIPS

T R U C I O L O M I S T O
STRINGY CHIPS

T R U C I O L O L U N G O
BUSHY CHIPS

T R U C I O L O C O R T O
SHORT CHIPS

T R U C I O L O M I S T O
STRINGY CHIPS

STAN D -AL ON E

STAN D -AL ON E C O N  A C C E S S O R I O R O M P I P O N T E
S TA ND-A LO NE  W I T H  BRIDGE B R E A K E R A C C E S S O RY

P E R A L I M E N T A Z I O N E I N T E R M I T T E N T E O C O N P IC C H I (S O L O T R U C I O L O C O R T O O M IS TO ).

F O R I N T E R M I T T E N T L O A D I N G O R W I T H P E A K S (ONLY W I T H S H O R T O R S T R I N G Y CHIPS).

P E R  A L I M E N T A Z I O N E  C O N T I N U A  E C O S T A N T E  DI T R U C I O L O  C O R T O ,  M I S T O  E L U N G O .

F O R  C O N T I N U O U S  A N D  C O N S T A N T  SHORT, S T R I N G Y  A N D  L O N G  C H I P FEEDING.

% pr odu t t i v i t à
% product i v i t y

f i n i tura
finishing

s g ro s s a t u ra
rough i ng

% pr odu t t i v i t à
% product i v i t y

f i n i tura
finishing

s g ro s s a t u ra
rough i ng
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STAN D -AL ON E VERSIONE R
S TA ND-A LO NE  V E RS IO N R

C E N TR A L IZE D  VERSIONE M
C E N T R A L I Z E D  V E RS IO N M

T R U C I O L O C O R T O
SHORT CHIPS

T R U C I O L O M I S T O
STRINGY CHIPS

T R U C I O L O L U N G O
BUSHY CHIPS

T R U C I O L O C O R T O
SHORT CHIPS

T R U C I O L O M I S T O
STRINGY CHIPS

T R U C I O L O L U N G O
BUSHY CHIPS

P E R A L I M E N T A Z I O N E I N T E R M I T T E N T E O C O N P IC C H I P E R T R U C I O L O C O R T O , M I S T O E L U N G O .

F O R  I N T E R M I T T E N T  FE E D IN G  O R  W I T H  P E A K S  (FOR SHORT, STRINGY, B U S H Y  A N D  L O N G CHIPS).

P E R  A L I M E N T A Z I O N E  C O N  C O N T E N I T O R I  ( V E R S A M E N T O  M A N U A L E  O  A U T O M A T I C O )   
P E R  T R U C I O L O  C O R T O ,  M I S T O  E L U N G O .

F O R  L O A D I N G  W I T H  C O N T A I N E R S  ( M A N U A L  O R  A U T O M A T I C  P O U R IN G )  F O R  SHORT,  
STRINGY, B U S H Y  A N D  L O N G C H IP S .

d m 3 / h

3 0 0 %

2 0 0 %

1 0 0 %

0 %   h
% pr odu t t i v i t à
% product i v i t y

f i n i tura
finishing

s g ro s s a t u ra
rough i ng



STAND-ALONE S Y S T E M
C A R I C A M E N T O  C O N T I N U O  - CONT I N UOUS LOAD ING
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COD.
dm3/h INPUT  

PRODUCTIV
ITY

±50%

TON KW VOLT
Kg/OUTPUT

ØBRICK
mm

ALIMENTAZIONE MANUALE dm3

MANUAL LOADINGdm3

STEEL ALU CORTO
SHORT

MISTO
STRINGY

LUNGO
BUSHY

JEB-2-110-55 80 22 3 380 25-40 8-15 55 25 50 75

JEB-2-110-65 100 22 3 380 25-50 10-20 65 25 50 75

JEB-2-200-45 60 22 3 380 25-50 10-20 45 25 50 75

JEB-2-200-55 100 22 3 380 40-80 12-25 55 25 50 75

JEB-2-200-65 150 22 3 380 50-100 15-30 65 25 50 75

J E B - 2 - 1 1 0 - 2 0 0

d m 3 / h

1 5 0 %

1 0 0 %

5 0 %

0 %   h
% pr odu t t i v i t à
% product i v i t y

f i n i tura
finishing

s g ro s s a t u ra
rough i ng

14
00

m
m

600mm950mm

70
0

m
m



STAND-ALONE S Y S T E M
C A R I C A M E N T O  C O N T I N U O  - CONT I N UOUS LOAD ING
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O P T I O N A L

COD. DESCRIZIONE DESCRIPTION

JEB-2-001 CAMBIO AUTOMATICODI PROCESSOTRUCIOLOLUNGO-CORTO AUTOMATICPROCESSCHANGEFORLONG-SHORTCHIPS

JEB-2-002 ARRESTOEPARTENZAAUTOMATICACONO SENZATRUCIOLO STOPANDSTARTAUTOMATICALLYWITHORWITHOUTCHIPS

JEB-2-008 FUNZIONEPERSPEGNIMENTOEACCENSIONEDA REMOTO REMOTEOPERATIONFORSTARTANDSTOP

JEB-2-010 DISPOSITIVODI RILEVAMENTOCOCLEAOSTRUITAPLCCROUZET DETECTIONDEVICEAUGERBLOCKEDPLCCROUZET

JEB-2-015 DISP.CERCAFASEPERORIEN.SENSO CICLICOMOT.ELETTRICO AUTOMATIC ELECTRIC PHASECHANGE

BA
D

A C C E S S O R I  - ACCESSOR IES

C U S T O M I Z Z A Z I O N E T R A M O G G I A A C C E S S O R I O  O L I O I N T E R O K I T  A C C E S S O R I O R O M P I P O N T E
H O P P E R  C U S T O M I Z A T I O N N E A T  O I L A C C E S S O R Y P E R  T R U C I O L O  C O R T O  O M I S T O

A C C E S S O R Y K I T
B R I D G E B R E A K E R

C

T RUCI OL O C O R T O T RUCI OL O M I S T O
SHORT CHIP STRINGY CHIP

J E B - 2 - 0 2 5 J E B - 2 - 0 0 3 J E B - 2 - 0 2 6 . 1



STAND-ALONE S Y S T E M
C A R I C A M E N T O  C O N T I N U O  - CONT I N UOUS LOAD ING
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14
00

m
m

600mm950mm

70
0

m
m

16
00

m
m

1200mm
1200mm

COD.
dm3/h INPUT  

PRODUCTIV
ITY

±50%

TON KW VOLT
Kg/OUTPUT

ØBRICK
mm

ALIMENTAZIONE MANUALE dm3

MANUAL LOADINGdm3

STEEL ALU CORTO
SHORT

MISTO
STRINGY

LUNGO
BUSHY

JEB-2-110-55-EVO 80 22 3 380 20-40 8-15 55 25 50 75

JEB-2-110-65-EVO 100 22 3 380 25-50 10-20 65 25 50 75

JEB-2-200-45-EVO 60 22 4 380 25-50 10-20 45 25 50 75

JEB-2-200-55-EVO 100 22 4 380 40-80 12-25 55 25 50 75

JEB-2-200-65-EVO 150 22 4 380 50-100 15-30 65 25 50 75

J E B - 2 - 110 - 2 0 0 E V O

COD.
dm3/h INPUT  

PRODUCTIV
ITY

±50%

TON KW VOLT
Kg/OUTPUT

ØBRICK
mm

ALIMENTAZIONE MANUALE dm3

MANUAL LOADINGdm3

STEEL ALU CORTO
SHORT

MISTO
STRINGY

LUNGO
BUSHY

JEB-2-200-65R-EVO 100 22 4 380 30-70 10-20 65 200 200 300

J E B - 2 - 2 0 0 E V O R

d m 3 / h

1 5 0 %

1 0 0 %

5 0 %

0 %   h
% pr odu t t i v i t à
% product i v i t y

f i n i tura
finishing

s g ro s s a t u ra
rough i ng

d m 3 / h

3 0 0 %

2 0 0 %

1 0 0 %

0 %   h
% pr odu t t i v i t à
% product i v i t y

f i n i tura
finishing

s g ro s s a t u ra
rough i ng



STAND-ALONE S Y S T E M
C A R I C A M E N T O  C O N T I N U O  - C O N T I N U O U S L O A D I N G
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BA
D

A C C E S S O R I  - A C C E S S O R IE S

C U S T O M I Z Z A Z I O N E T R A M O G G I A A C C E S S O R I O  O L I O I N T E R O K I T  A C C E S S O R I O R O M P I P O N T E
H O P P E R  C U S T O M I Z A T I O N N E A T  O I L A C C E S S O R Y P E R  T R U C I O L O  C O R T O  O M I S T O

A C C E S S O R Y K I T
B R I D G E B R E A K E R

C

T RUCI OL O C O R T O T RUCI OL O M I S T O
S H O R T CHIP STRING Y CHIP

J E B - 2 - 0 2 5 J E B - 2 - 0 0 3 J E B - 2 - 0 2 6 . 1
(NO  PER VERSIONE R)

O P T I O N A L

COD. DESCRIZIONE DESCRIPTION

JEB-2-001 CAMBIO AUTOMATICODI PROCESSOTRUCIOLOLUNGO-CORTO AUTOMATICPROCESSCHANGEFORLONG-SHORTCHIPS

JEB-2-002 ARRESTOEPARTENZAAUTOMATICACONO SENZATRUCIOLO STOPANDSTARTAUTOMATICALLYWITHORWITHOUTCHIPS

JEB-2-008 FUNZIONEPERSPEGNIMENTOEACCENSIONEDA REMOTO REMOTEOPERATIONFORSTARTANDSTOP

JEB-2-015 DISP.CERCAFASEPERORIEN.SENSOCICLICOMOTOREELETTRICO AUTOMATIC ELECTRIC PHASECHANGE

JEB-2-018.1 DISP.DI RILEVAMENTOCOCLEAOSTRUITAPER4.0EPEREVO AUTOMATICSENSINGOFSCREWFEEDJAM

JEB-2-018.2 APPL.SOFTWAREPERCONTEGGIOBRICCHETTI4.0EPEREVO SWARFBINCAPACITYMANAGEMENTSOFTWARE

JEB-2-018.3 SOFTWARECICLOROTTURAMATASSA/BALOCCO4.0EPEREVO SOFTWARETOMANAGEBUSHYSWARFCYCLE

JEB-2-018.4 SEGNAL.MANU. ORDINARIAPROGRAMMATAPER4.0EPEREVO SIGNALTOMANAGEMAINTENANCE

JEB-2-018 KITHARDWARESOFTWAREPLCPER4.0 PLCSOFTWAREHARDWAREKITFOR4.0

GESTIONE RE M O T A  MOD. 4 . 0
R E M O T E  M A N A G E M E N T  M O D . 4 . 0



STAND-ALONE S Y S T E M
C A R I C A M E N T O  C O N T I N U O  - CONT I N UOUS LOAD ING

16 EC 2020REV. 01

16
00

m
m

1200mm
1200mm

14
00

m
m

800mm
1200mm

91
5

m
m

COD.
dm3/h INPUT  

PRODUCTIV
ITY

±50%

TON KW VOLT
Kg/OUTPUT

ØBRICK
mm

ALIMENTAZIONE MANUALE dm3

MANUAL LOADINGdm3

STEEL ALU CORTO
SHORT

MISTO
STRINGY

LUNGO
BUSHY

JEB-2-300-EVO 300 42 4 380 75-150 20-45 90 25 50 75

JEB-2-400-EVO 400 42 5.5 380 100-200 30-60 90 25 50 75

J E B - 2 - 3 0 0 - 4 0 0 E V O

J E B - 2 - 3 0 0 - 4 0 0 E V O R

COD.
dm3/h INPUT  

PRODUCTIV
ITY

±50%

TON KW VOLT
Kg/OUTPUT

ØBRICK
mm

ALIMENTAZIONE MANUALE dm3

MANUAL LOADINGdm3

STEEL ALU CORTO
SHORT

MISTO
STRINGY

LUNGO
BUSHY

JEB-2-300R-EVO 200 42 4 380 50-100 10-30 90 200 200 300

JEB-2-400R-EVO 270 42 5.5 380 70-130 20-40 90 200 200 300

d m 3 / h

1 5 0 %

1 0 0 %

5 0 %

0 %   h
% pr odu t t i v i t à
% product i v i t y

f i n i tura
finishing

s g ro s s a t u ra
rough i ng

d m 3 / h

3 0 0 %

2 0 0 %

1 0 0 %

0 %   h
% pr odu t t i v i t à
% product i v i t y

f i n i tura
finishing

s g ro s s a t u ra
rough i ng



STAND-ALONE S Y S T E M
C A R I C A M E N T O  C O N T I N U O  - C O N T I N U O U S L O A D I N G
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BA
D

A C C E S S O R I  - A C C E S S O R IE S

C U S T O M I Z Z A Z I O N E T R A M O G G I A A C C E S S O R I O  O L I O I N T E R O K I T  A C C E S S O R I O R O M P I P O N T E
H O P P E R  C U S T O M I Z A T I O N N E A T  O I L A C C E S S O R Y P E R  T R U C I O L O  C O R T O  O M I S T O

A C C E S S O R Y K I T
B R I D G E B R E A K E R

C

T RUCI OL O C O R T O T RUCI OL O M I S T O
S H O R T CHIP STRING Y CHIP

J E B - 2 - 0 2 5 J E B - 2 - 0 0 9 J E B - 2 - 2 6 . 2
(NO  PER VERSIONE R)

O P T I O N A L

COD. DESCRIZIONE DESCRIPTION

JEB-2-001 CAMBIO AUTOMATICODI PROCESSOTRUCIOLOLUNGO-CORTO AUTOMATICPROCESSCHANGEFORLONG-SHORTCHIPS

JEB-2-002 ARRESTOEPARTENZAAUTOMATICACONO SENZATRUCIOLO STOPANDSTARTAUTOMATICALLYWITHORWITHOUTCHIPS

JEB-2-008 FUNZIONEPERSPEGNIMENTOEACCENSIONEDA REMOTO REMOTEOPERATIONFORSTARTANDSTOP

JEB-2-015 DISP.CERCAFASEPERORIEN.SENSOCICLICOMOTOREELETTRICO AUTOMATIC ELECTRIC PHASECHANGE

JEB-2-018.1 DISP.DI RILEVAMENTOCOCLEAOSTRUITAPER4.0EPEREVO AUTOMATICSENSINGOFSCREWFEEDJAM

JEB-2-018.2 APPL.SOFTWAREPERCONTEGGIOBRICCHETTI4.0EPEREVO SWARFBINCAPACITYMANAGEMENTSOFTWARE

JEB-2-018.3 SOFTWARECICLOROTTURAMATASSA/BALOCCO4.0EPEREVO SOFTWARETOMANAGEBUSHYSWARFCYCLE

JEB-2-018.4 SEGNAL.MANU. ORDINARIAPROGRAMMATAPER4.0EPEREVO SIGNALTOMANAGEMAINTENANCE

JEB-2-018 KITHARDWARESOFTWAREPLCPER4.0 PLCSOFTWAREHARDWAREKITFOR4.0

GESTIONE RE M O T A  MOD. 4 . 0
R E M O T E  M A N A G E M E N T  M O D . 4 . 0



STAND-ALONE S Y S T E M
C A R I C A M E N T O  C O N T I N U O  - CONT I N UOUS LOAD ING

18 EC 2020REV. 01

16
00

m
m

1200mm1200mm

14
00

m
m

950mm1200mm

COD.
dm3/h INPUT  

PRODUCTIV
ITY

±50%

TON KW VOLT
Kg/OUTPUT

ØBRICK
mm

ALIMENTAZIONE MANUALE dm3

MANUAL LOADINGdm3

STEEL ALU CORTO
SHORT

MISTO
STRINGY

LUNGO
BUSHY

JEB-2-500-EVO 500 55 7.5 380 120-200 35-65 110 60 90 120

JEB-2-700-EVO 700 55 11 380 170-260 55-100 110 60 90 120

JEB-2-900-EVO 900 55 15 380 230-370 75-130 110 60 90 120

J E B - 2 - 5 0 0 - 7 0 0 - 9 0 0 E V O

J E B - 2 - 5 0 0 - 7 0 0 - 9 0 0 E V O R

COD.
dm3/h INPUT  

PRODUCTIV
ITY

±50%

TON KW VOLT
Kg/OUTPUT

ØBRICK
mm

ALIMENTAZIONE MANUALE dm3

MANUAL LOADINGdm3

STEEL ALU CORTO
SHORT

MISTO
STRINGY

LUNGO
BUSHY

JEB-2-500R-EVO 330 55 7.5 380 80-130 35-65 110 300 400 500

JEB-2-700R-EVO 470 55 11 380 110-170 55-100 110 300 400 500

JEB-2-900R-EVO 600 55 15 380 160-250 75-130 110 300 400 500

d m 3 / h

3 0 0 %

2 0 0 %

1 0 0 %

0 %   h

d m 3 / h

1 5 0 %

1 0 0 %

5 0 %

0 %   h
% pr odu t t i v i t à
% product i v i t y

f i n i tura
finishing

s g ro s s a t u ra
rough i ng

% pr odu t t i v i t à
% product i v i t y

f i n i tura
finishing

s g ro s s a t u ra
rough i ng



STAND-ALONE S Y S T E M
C A R I C A M E N T O  C O N T I N U O  - C O N T I N U O U S L O A D I N G

19EC 2020REV. 01

A B
D

A C C E S S O R I  - A C C E S S O R IE S

C U S T O M I Z Z A Z I O N E T R A M O G G I A A C C E S S O R I O  O L I O I N T E R O K I T  A C C E S S O R I O R O M P I P O N T E
H O P P E R  C U S T O M I Z A T I O N N E A T  O I L A C C E S S O R Y P E R  T R U C I O L O  C O R T O  O M I S T O

A C C E S S O R Y K I T
B R I D G E B R E A K E R

C

T RUCI OL O C O R T O T RUCI OL O M I S T O
S H O R T CHIP STRING Y CHIP

J E B - 2 - 0 2 5 J E B - 2 - 0 0 9 . 1 J E B - 2 - 2 6 . 3
(NO  PER VERSIONE R)

O P T I O N A L

R E M O T E  M A N A G E M E N T  M O D . 4 . 0

COD. DESCRIZIONE DESCRIPTION

JEB-2-001 CAMBIO AUTOMATICODI PROCESSOTRUCIOLOLUNGO-CORTO AUTOMATICPROCESSCHANGEFORLONG-SHORTCHIPS

JEB-2-002 ARRESTOEPARTENZAAUTOMATICACONO SENZATRUCIOLO STOPANDSTARTAUTOMATICALLYWITHORWITHOUTCHIPS

JEB-2-008 FUNZIONEPERSPEGNIMENTOEACCENSIONEDA REMOTO REMOTEOPERATIONFORSTARTANDSTOP

JEB-2-015 DISP.CERCAFASEPERORIEN.SENSOCICLICOMOTOREELETTRICO AUTOMATIC ELECTRIC PHASECHANGE

JEB-2-018.1 DISP.DI RILEVAMENTOCOCLEAOSTRUITAPER4.0EPEREVO AUTOMATICSENSINGOFSCREWFEEDJAM

JEB-2-018.2 APPL.SOFTWAREPERCONTEGGIOBRICCHETTI4.0EPEREVO SWARFBINCAPACITYMANAGEMENTSOFTWARE

JEB-2-018.3 SOFTWARECICLOROTTURAMATASSA/BALOCCO4.0EPEREVO SOFTWARETOMANAGEBUSHYSWARFCYCLE

JEB-2-018.4 SEGNAL.MANU. ORDINARIAPROGRAMMATAPER4.0EPEREVO SIGNALTOMANAGEMAINTENANCE

JEB-2-018 KITHARDWARESOFTWAREPLCPER4.0 PLCSOFTWAREHARDWAREKITFOR4.0

GESTIONE RE M O T A  MOD. 4 . 0



STAND-ALONE S Y S T E M
C A R I C A M E N T O  C O N T I N U O  - CONT I N UOUS LOAD ING

2 0 EC 2020REV. 01

16
00

m
m

1200mm1200mm

14
00

m
m

950mm1200mm

COD.
dm3/h INPUT  

PRODUCTIV
ITY

±50%

TON KW VOLT
Kg/OUTPUT

ØBRICK
mm

ALIMENTAZIONE MANUALE dm3

MANUAL LOADINGdm3

STEEL ALU CORTO
SHORT

MISTO
STRINGY

LUNGO
BUSHY

JEB-2-600-EVO 600 55 7.5 380 140-250 45-80 125 60 90 120

JEB-2-800-EVO 800 55 11 380 200-300 65-120 125 60 90 120

JEB-2-1200-EVO 1200 55 15 380 300-500 100-180 125 60 90 120

J E B - 2 - 6 0 0 - 8 0 0 - 12 0 0 E V O

J E B - 2 - 6 0 0 - 8 0 0 - 12 0 0 E V O R

COD.
dm3/h INPUT  

PRODUCTIV
ITY

±50%

TON KW VOLT
Kg/OUTPUT

ØBRICK
mm

ALIMENTAZIONE MANUALE dm3

MANUAL LOADINGdm3

STEEL ALU CORTO
SHORT

MISTO
STRINGY

LUNGO
BUSHY

JEB-2-600R-EVO 400 55 7.5 380 90-160 30-50 125 300 400 500

JEB-2-800R-EVO 540 55 11 380 130-200 40-80 125 300 400 500

JEB-2-1200R-EVO 800 55 15 380 200-300 65-120 125 300 400 500

d m 3 / h

1 5 0 %

1 0 0 %

5 0 %

0 %   h

d m 3 / h

3 0 0 %

2 0 0 %

1 0 0 %

0 %   h

% pr odu t t i v i t à
% product i v i t y

f i n i tura
finishing

s g ro s s a t u ra
rough i ng

% pr odu t t i v i t à
% product i v i t y

f i n i tura
finishing

s g ro s s a t u ra
rough i ng



STAND-ALONE S Y S T E M
C A R I C A M E N T O  C O N T I N U O  - C O N T I N U O U S L O A D I N G

2 1EC 2020REV. 01

A B
D

A C C E S S O R I  - A C C E S S O R IE S

C U S T O M I Z Z A Z I O N E T R A M O G G I A A C C E S S O R I O  O L I O I N T E R O K I T  A C C E S S O R I O R O M P I P O N T E
H O P P E R  C U S T O M I Z A T I O N N E A T  O I L A C C E S S O R Y P E R  T R U C I O L O  C O R T O  O M I S T O

A C C E S S O R Y K I T
B R I D G E B R E A K E R

C

T RUCI OL O C O R T O T RUCI OL O M I S T O
S H O R T CHIP STRING Y CHIP

J E B - 2 - 0 2 5 J E B - 2 - 0 0 9 . 1 J E B - 2 - 2 6 . 3
(NO  PER VERSIONE R)

O P T I O N A L

R E M O T E  M A N A G E M E N T  M O D . 4 . 0

COD. DESCRIZIONE DESCRIPTION

JEB-2-001 CAMBIO AUTOMATICODI PROCESSOTRUCIOLOLUNGO-CORTO AUTOMATICPROCESSCHANGEFORLONG-SHORTCHIPS

JEB-2-002 ARRESTOEPARTENZAAUTOMATICACONO SENZATRUCIOLO STOPANDSTARTAUTOMATICALLYWITHORWITHOUTCHIPS

JEB-2-008 FUNZIONEPERSPEGNIMENTOEACCENSIONEDA REMOTO REMOTEOPERATIONFORSTARTANDSTOP

JEB-2-015 DISP.CERCAFASEPERORIEN.SENSOCICLICOMOTOREELETTRICO AUTOMATIC ELECTRIC PHASECHANGE

JEB-2-018.1 DISP.DI RILEVAMENTOCOCLEAOSTRUITAPER4.0EPEREVO AUTOMATICSENSINGOFSCREWFEEDJAM

JEB-2-018.2 APPL.SOFTWAREPERCONTEGGIOBRICCHETTI4.0EPEREVO SWARFBINCAPACITYMANAGEMENTSOFTWARE

JEB-2-018.3 SOFTWARECICLOROTTURAMATASSA/BALOCCO4.0EPEREVO SOFTWARETOMANAGEBUSHYSWARFCYCLE

JEB-2-018.4 SEGNAL.MANU. ORDINARIAPROGRAMMATAPER4.0EPEREVO SIGNALTOMANAGEMAINTENANCE

JEB-2-018 KITHARDWARESOFTWAREPLCPER4.0 PLCSOFTWAREHARDWAREKITFOR4.0

GESTIONE RE M O T A  MOD. 4 . 0



C E N TR A L IZE D S Y S T E M
C A R I C A M E N T O  M A N U A L E  - M A N U A L LOAD ING

2 2 EC 2020REV. 01

COD.
dm3/h INPUT  

PRODUCTIV
ITY

±50%

TON KW VOLT
Kg/OUTPUT

ØBRICK
mm

ALIMENTAZIONE MANUALE dm3

MANUAL LOADINGdm3

STEEL ALU CORTO
SHORT

MISTO
STRINGY

LUNGO
BUSHY

JEB-2-400M-EVO 270 42 5.5 380 70-130 20-40 90 200 200 300

JEB-2-300M-EVO 200 42 4 380 50-100 10-30 90 200 200 300

J E B - 2 - 3 0 0 - 4 0 0 E V O M

18
00

m
m

24
00

m
m

1800mm 1800mm



C E N TR A L IZE D S Y S T E M
C A R I C A M E N T O  M A N U A L E  - M A N U A L L O A D IN G

2 3EC 2020REV. 01

O P T I O N A L

GESTIONE RE M O TA MOD. 4 . 0
R E M O T E  M A N A G E M E N T  M O D . 4 . 0

COD. DESCRIZIONE DESCRIPTION

JEB-2-001 CAMBIO AUTOMATICO DI PROCESSOTRUCIOLOLUNGO-CORTO AUTOMATICPROCESSCHANGEFORLONG-SHORTCHIPS

JEB-2-002 ARRESTOEPARTENZAAUTOMATICACON O SENZATRUCIOLO STOPANDSTARTAUTOMATICALLYWITHORWITHOUTCHIPS

JEB-2-008 FUNZIONE PERSPEGNIMENTO EACCENSIONE DA REMOTO REMOTEOPERATIONFORSTARTANDSTOP

JEB-2-015 DISP. CERCAFASE PER ORIEN.SENSO CICLICOMOTORE ELETTRICO AUTOMATIC ELECTRIC PHASECHANGE

JEB-2-018.1 DISP.DI RILEVAMENTOCOCLEAOSTRUITAPER4.0EPEREVO AUTOMATICSENSINGOFSCREWFEEDJAM

JEB-2-018.2 APPL. SOFTWARE PER CONTEGGIOBRICCHETTI 4.0 E PEREVO SWARFBINCAPACITYMANAGEMENTSOFTWARE

JEB-2-018.3 SOFTWARECICLOROTTURAMATASSA/BALOCCO4.0EPEREVO SOFTWARETOMANAGEBUSHYSWARFCYCLE

JEB-2-018.4 SEGNAL.MANU. ORDINARIA PROGRAMMATA PER4.0EPEREVO SIGNALTOMANAGEMAINTENANCE

JEB-2-018 KITHARDWARESOFTWAREPLCPER4.0 PLCSOFTWAREHARDWAREKITFOR4.0



C E N TR A L IZE D S Y S T E M
C A R I C A M E N T O  M A N U A L E  - M A N U A L LOAD ING

2 4 EC 2020REV. 01

18
00

m
m

24
00

m
m

1800mm 1800mm

COD.
dm3/h INPUT  

PRODUCTIV
ITY

±50%

TON KW VOLT
Kg/OUTPUT

ØBRICK
mm

ALIMENTAZIONE MANUALE dm3

MANUAL LOADINGdm3

STEEL ALU CORTO
SHORT

MISTO
STRINGY

LUNGO
BUSHY

JEB-2-500M-EVO 330 55 7.5 380 80-130 20-40 110 200 200 300

JEB-2-700M-EVO 470 55 11 380 110-170 35-65 110 200 200 300

JEB-2-900M-EVO 600 55 15 380 160-250 50-190 110 200 200 300

J E B - 2 - 5 0 0 - 7 0 0 - 9 0 0 E V O M



C E N TR A L IZE D S Y S T E M
C A R I C A M E N T O  M A N U A L E  - M A N U A L L O A D IN G

2 5EC 2020REV. 01

O P T I O N A L

GESTIONE RE M O TA MOD. 4 . 0
R E M O T E  M A N A G E M E N T  M O D . 4 . 0

COD. DESCRIZIONE DESCRIPTION

JEB-2-001 CAMBIO AUTOMATICO DI PROCESSOTRUCIOLOLUNGO-CORTO AUTOMATICPROCESSCHANGEFORLONG-SHORTCHIPS

JEB-2-002 ARRESTOEPARTENZAAUTOMATICACON O SENZATRUCIOLO STOPANDSTARTAUTOMATICALLYWITHORWITHOUTCHIPS

JEB-2-008 FUNZIONE PERSPEGNIMENTO EACCENSIONE DA REMOTO REMOTEOPERATIONFORSTARTANDSTOP

JEB-2-015 DISP. CERCAFASE PER ORIEN.SENSO CICLICOMOTORE ELETTRICO AUTOMATIC ELECTRIC PHASECHANGE

JEB-2-018.1 DISP.DI RILEVAMENTOCOCLEAOSTRUITAPER4.0EPEREVO AUTOMATICSENSINGOFSCREWFEEDJAM

JEB-2-018.2 APPL. SOFTWARE PER CONTEGGIOBRICCHETTI 4.0 E PEREVO SWARFBINCAPACITYMANAGEMENTSOFTWARE

JEB-2-018.3 SOFTWARECICLOROTTURAMATASSA/BALOCCO4.0EPEREVO SOFTWARETOMANAGEBUSHYSWARFCYCLE

JEB-2-018.4 SEGNAL.MANU. ORDINARIA PROGRAMMATA PER4.0EPEREVO SIGNALTOMANAGEMAINTENANCE

JEB-2-018 KITHARDWARESOFTWAREPLCPER4.0 PLCSOFTWAREHARDWAREKITFOR4.0



C E N TR A L IZE D S Y S T E M
C A R I C A M E N T O  M A N U A L E  - M A N U A L LOAD ING

2 6 EC 2020REV. 01

COD.
dm3/h INPUT  

PRODUCTIV
ITY

±50%

TON KW VOLT
Kg/OUTPUT

ØBRICK
mm

ALIMENTAZIONE MANUALE dm3

MANUAL LOADINGdm3

STEEL ALU CORTO
SHORT

MISTO
STRINGY

LUNGO
BUSHY

JEB-2-600M-EVO 400 55 7.5 380 90-160 30-50 125 200 200 300

JEB-2-800M-EVO 540 55 11 380 130-200 40-80 125 200 200 300

JEB-2-1200M-EVO 600 55 15 380 200-330 65-120 125 200 200 300

J E B - 2 - 6 0 0 - 8 0 0 - 12 0 0 E V O M

18
00

m
m

24
00

m
m

1800mm 1800mm



C E N TR A L IZE D S Y S T E M
C A R I C A M E N T O  M A N U A L E  - M A N U A L L O A D IN G

2 7EC 2020REV. 01

O P T I O N A L

GESTIONE RE M O TA MOD. 4 . 0
R E M O T E  M A N A G E M E N T  M O D . 4 . 0

COD. DESCRIZIONE DESCRIPTION

JEB-2-001 CAMBIO AUTOMATICO DI PROCESSOTRUCIOLOLUNGO-CORTO AUTOMATICPROCESSCHANGEFORLONG-SHORTCHIPS

JEB-2-002 ARRESTOEPARTENZAAUTOMATICACON O SENZATRUCIOLO STOPANDSTARTAUTOMATICALLYWITHORWITHOUTCHIPS

JEB-2-008 FUNZIONE PERSPEGNIMENTO EACCENSIONE DA REMOTO REMOTEOPERATIONFORSTARTANDSTOP

JEB-2-015 DISP. CERCAFASE PER ORIEN.SENSO CICLICOMOTORE ELETTRICO AUTOMATIC ELECTRIC PHASECHANGE

JEB-2-018.1 DISP.DI RILEVAMENTOCOCLEAOSTRUITAPER4.0EPEREVO AUTOMATICSENSINGOFSCREWFEEDJAM

JEB-2-018.2 APPL. SOFTWARE PER CONTEGGIOBRICCHETTI 4.0 E PEREVO SWARFBINCAPACITYMANAGEMENTSOFTWARE

JEB-2-018.3 SOFTWARECICLOROTTURAMATASSA/BALOCCO4.0EPEREVO SOFTWARETOMANAGEBUSHYSWARFCYCLE

JEB-2-018.4 SEGNAL.MANU. ORDINARIA PROGRAMMATA PER4.0EPEREVO SIGNALTOMANAGEMAINTENANCE

JEB-2-018 KITHARDWARESOFTWAREPLCPER4.0 PLCSOFTWAREHARDWAREKITFOR4.0



A U TO M AT I C  C E N TR A L IZE D S Y S T E M
C A R I C A M E N T O  M A N U A L E  - M A N U A L LOAD ING

2 8 EC 2020REV. 01

Dati tecnici arichiesta
Technicaldata on request

39
00

m
m

2300mm
6800mm

COD.
dm3/h INPUT  

PRODUCTIV
ITY

±50%

TON KW VOLT
Kg/OUTPUT ØBRICK

mmSTEEL ALU

JEB-2-500-EVO-AE 500 55 7.5+4+4 380 120-200 35-65 110

JEB-2-600-EVO-AE 600 55 7.5+4+4 380 140-250 45-80 125

JEB-2-700-EVO-AE 700 55 11+4+4 380 170-260 55-100 110

JEB-2-800-EVO-AE 800 55 11+4+4 380 200-300 65-120 125

JEB-2-900-EVO-AE 900 55 15+4+4 380 230-370 75-130 110

JEB-2-1200-EVO-AE 1200 55 15+4+4 380 300-500 100-180 125

J E B - 2 - E V O A E

COD.
dm3/h INPUT  

PRODUCTIV
ITY

±50%

TON KW VOLT
Kg/OUTPUT ØBRICK

mmSTEEL ALU

JEB-2-500-EVO-A 500 55 7.5+4 380 120-200 35-65 110

JEB-2-600-EVO-A 600 55 7.5+4 380 140-250 45-80 125

JEB-2-700-EVO-A 700 55 11+4 380 170-260 55-100 110

JEB-2-800-EVO-A 800 55 11+4 380 200-300 65-120 125

JEB-2-900-EVO-A 900 55 15+4 380 230-370 75-130 110

JEB-2-1200-EVO-A 1200 55 15+4 380 300-500 100-180 125

J E B - 2 - E V O A

T R U C I O L O C O R T O
S H O R T C H I P

Accumulatore da 1000dm³ per truciolo corto
Accumulator for1000dm³of short chips

T R U C I O L O C O R T O
S H O R T C H I P

Accumulatore da 1000dm³ per truciolo corto
Accumulator for1000dm³of short chips

22
00

m
m

2300mm
5000mm

Elevatore
RibaltatoreAutomatico

Elevator
AutomaticTilter

Dati tecnici arichiesta
Technicaldata on request



A U TO M AT I C  C E N TR A L IZE D S Y S T E M
C A R I C A M E N T O  M A N U A L E  - M A N U A L LOAD ING

2 9EC 2020REV. 01

COD.
dm3/h INPUT  

PRODUCTIV
ITY

±50%

TON KW VOLT
Kg/OUTPUT ØBRICK

mmSTEEL ALU

JEB-2-500-EVO-E 500 55 7.5+4 380 120-200 35-65 110

JEB-2-600-EVO-E 600 55 7.5+4 380 140-250 45-80 125

JEB-2-700-EVO-E 700 55 11+4 380 170-260 55-100 110

JEB-2-800-EVO-E 800 55 11+4 380 200-300 65-120 125

JEB-2-900-EVO-E 900 55 15+4 380 230-370 75-130 110

JEB-2-1200-EVO-E 1200 55 15+4 380 300-500 100-180 125

J E B - 2 - E V O E

39
00

m
m

2300mm 4200mm

T R U C I O L O C O R T O
S H O R T C H I P

T R U C I O L O M I S T O
S T R I N G Y  C H I P

T R U C I O L O L U N G O
B U S H Y C H I P

Elevatore
RibaltatoreAutomatico

Elevator
AutomaticTilter

Dati tecnici arichiesta
Technicaldata on request



3 0 EC 2020REV. 01

ACCESSOR IO ROMPIPONTE
BR IDGEBREAKER ACCESSORY

COD. DESCRIZIONE
DESCRIPTION

JEB-2-026.3

ACCESSORIO ROMPIPONTE PER
MOD. JEB-2-600 / JEB-2-800/ JEB-2-1200 ADATTO PER  
TRUCIOLO CORTO E PICCOLE MATASSE Ø 15÷25 CM

BRIDGEBREAKER ACCESSORY
PER MOD. JEB-2-600 / JEB-2-800 / JEB-2-200  

SUITABLEFOR SHORT AND STRINGY CHIPS LITTLEBUSHY
Ø 15÷25CM

J E B - 2 - 6 0 0 - 8 0 0 - 1 2 0 0

COD. DESCRIZIONE
DESCRIPTION

JEB-2-026.2

ACCESSORIO ROMPIPONTE PER  
MOD. JEB-2-300 / JEB-2-400 ADATTOPER

TRUCIOLO CORTO E PICCOLE MATASSE Ø 15÷25 CM

BRIDGEBREAKER ACCESSORY  
PER MOD. JEB-2-300/ JEB-2-400

SUITABLEFOR SHORT AND STRINGY CHIPS LITTLEBUSHY  
Ø 15÷25CM

J E B - 2 - 3 0 0 - 4 0 0

COD. DESCRIZIONE
DESCRIPTION

JEB-2-026.1

ACCESSORIO ROMPIPONTE PER  
MOD. JEB-2-110 / JEB-2-200 ADATTOPER

TRUCIOLOCORTOEPICCOLEMATASSEØ 10÷20 CM

BRIDGEBREAKER ACCESSORY  
PER MOD. JEB-2-110/ JEB-2-200

SUITABLEFOR SHORT AND STRINGY CHIPS LITTLEBUSHY  
Ø 10÷20CM

J E B - 2 - 1 0 0 - 2 0 0



31EC 2020REV. 01

A C C E S S O R I O  T R A M O G G I A 11 0 - 2 0 0
H O P P E R  A C C E S S O R Y 1 1 0 - 2 0 0

14
00

m
m

800mm
1200mm

14
00

m
m

800mm
1200mm

14
00

m
m

800mm
1200mm

14
00

m
m

800mm
1200mm

14
00

m
m

600mm
950mm

14
00

m
m

600mm
950mm

14
00

m
m

600mm
950mm

14
00

m
m

600mm
950mm

J E B - 2 - A

J E B - 2 - 2 D L

J E B - 2 - B

J E B - 2 - 2 D R

J E B - 2 - C

J E B - 2 - 2 A

J E B - 2 - D

J E B - 2 - 2 B



STAND-ALONE S Y S T E M
C A R I C A M E N T O  C O N T I N U O  - C O N T I N U O U S L O A D I N G

3 2 EC 2020REV. 01

J E B - 2 - 100/20 0 25 50 75

J E B - 2 - 3 0 0 / 4 0 0 25 50 75

J E B - 2 - 5 0 0 / 6 00/700/  
800/ 900/ 1200 60 90 120

J E B - 2 - 2 0 0 R 80 100 150

J E B - 2 - 3 0 0 / 4 0 0 R - M 200 200 300

P R E S C R I Z I O N E  P E R   
A L I M E N T A Z I O N E M A N U A L E   
P R E S C R I Z I O N E  P E R   
A L IM E N T A Z IO N E M A N U A L E

TRUCIOLO CORTO
S H O R T CHIP

d m 3

M A X

TRUCIOLO MI STO
STRINGY CHIP

d m 3

M A X

TRUCIOLO LUNGO
B U S H Y CHIP

d m 3

M A X



STAND-ALONE S Y S T E M
C A R I C A M E N T O  C O N T I N U O  - C O N T I N U O U S L O A D I N G

3 3EC 2020REV. 01

J E B - 2 - 5 0 0 / 6 00/700/  
800/ 900/ 1200 R - M 300 400 500

JEB- 2- 110/200

CON ACCESSORIO 
ROMPIPONTE

WITH BRIDGE BREAKER 
ACCESSORY

80 80 NO

J E B - 2 - 3 0 0 / 4 0 0

CON ACCESSORIO 
ROMPIPONTE

WITH BRIDGE BREAKER 
ACCESSORY

80 80 NO

J E B - 2 - 5 0 0 / 6 00/700/  
800/ 900/ 1200

CON ACCESSORIO 
ROMPIPONTE

WITH BRIDGE BREAKER 
ACCESSORY

80 100 NO

P R E S C R I Z I O N E  P E R   
A L I M E N T A Z I O N E M A N U A L E   
P R E S C R I Z I O N E  P E R   
A L IM E N T A Z IO N E M A N U A L E

TRUCIOLO CORTO
S H O R T CHIP

d m 3

M A X

TRUCIOLO MI STO
STRINGY CHIP

d m 3

M A X

TRUCIOLO LUNGO
B U S H Y CHIP

d m 3

M A X



OPTIONAL

3 4 EC 2020REV. 01

JEB-2-001

JEB-2-002

JEB-2-008

JEB-2-015

L1

L2

L3

L2

L3

L1

CAMBIO AUTOMATICODI PROCESSOTRUCIOLOLUNGO-CORTO.
AUTOMATICPROCESSCHANGEFORLONG-SHORTCHIPS.

ARRESTOEPARTENZAAUTOMATICACONO SENZATRUCIOLO.
STOPANDSTARTAUTOMATICALLYWITHORWITHOUTCHIPS.

FUNZIONEPERSPEGNIMENTOEACCENSIONEDA REMOTO.
REMOTEOPERATIONFORSTARTANDSTOP.

CAMBIO AUTOMATICODELLAFASEELETTRICA.
AUTOMATIC ELECTRIC PHASECHANGE.

CENTRO DILAVORO
WORKCENTER

CENTRO DILAVORO
WORKCENTER

ECO-COMPATT
ECO-COMPATT

ECO-COMPATT
ECO-COMPATT



OPTIONAL

3 5EC 2020REV. 01

JEB-2-010  
JEB-2-018.1

JEB-2-018.2

JEB-2-018.3

JEB-2-018.4

ACCESSORIOMATASSA
ACCESSORYLONGCHIPS

ACCESSORIOBALOCCO
ACCESSORYBUSHY

SEGNALAZIONE MANUTENZIONE ORDINARIA PROGRAMMATAPER4.0EPEREVO.
SIGNALTOMANAGEMAINTENANCE.

MANUTENZIONEOLIOEFILTRI
MAINTENANCEOILANDFILTERS

SOFTWARECICLOROTTURAMATASSA/BALOCCO4.0EPEREVO.
SOFTWARETOMANAGEBUSHYSWARFCYCLE.

APPLICAZIONE SOFTWAREPERCONTEGGIOBRICCHETTI 4.0EPEREVO.
SWARFBINCAPACITYMANAGEMENTSOFTWARE.

DISPOSITIVODI RILEVAMENTOCOCLEAOSTRUITAPLCCROUZET.
DETECTIONDEVICEAUGERBLOCKEDPLCCROUZET.

DISPOSITIVODI RILEVAMENTOCOCLEAOSTRUITAPER4.0EPEREVO.
AUTOMATICSENSINGOFSCREWFEEDJAM.

Ø20 cm Ø40 cm
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Lubriserv

Lorridge Farm Estate

Berkeley Heath

Gloucestershire

GL13 9EU

Tel: 01453 810379

Email: info@Lubriserv.com

Web: www.lubriserv.com

Lubriserv are agents for Jvonne Srl in UK and Ireland

mailto:info@jvonne.com
http://www.jvonne.com/
mailto:info@Lubriserv.com

